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T RACKSCAN-SHARM™
Optik 3D Ol¢iim Sistemi

Kapsamli Takip, Dogru Ol¢iim
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i-Scanner
21 mavi capraz lazer

2.6 milyon nokta/s
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Karmasik Ayrintilar igin Ultra Yiiksek Pikseller

TrackScan-Sharp 3D takip tarama sistemi yepyeni bir endustriyel kamera ile
donatilmistir. Kamera, dnceki neslin 5 kati olan 25 megapiksel ¢éziinirlige sahiptir.
DLA teknolojisi, uzun mesafeli alan derinligi ve glicli parazit énleme yetenegi
sayesinde sistem, 6 metreye kadar olan bir aralikta otomatik olarak net gorintiler

elde edebilir.

On Hesaplama ve Etkileyici Performans

Yeni tasarlanan i-Tracker, koordinatlari gercek zamanli olarak verebilen verimli gortnti
isleme ve veri hesaplama igin yerlesik bir islemciye sahiptir. Bu yenilikgci 6n hesaplama,
bilgisayarin bilgi islem glclinden tasarruf ederek taranan verileri daha iyi isleyebilmesini
saglar. Verileri optimize eder ve daha glvenilir ve istikrarli hale getirerek kullanicilari

olaganusti performansla etkiler.




Olaganiistii Dogruluk

TrackScan-Sharp, glg¢li donanim ve vyazilimiyla metroloji
dizeyinde ve yliksek hassasiyette 6l¢im sonuglari sunar. Bu
optik 3D izleme sistemi, Ol¢im sonuglarinin yiksek
metrolojik talepleri karsilamasini saglar. Yaklasitk %200
oraninda artirilmis genis izleme hacmi sayesinde, kullanicilar

hassasiyetten 6din vermeden buyuk parcalari dlgebilir.

49.0m3

Biiyiik Hacimli Olgiim

Genis Olciim hacmi ve saglam kenar 6lgiim
algoritmasiyla desteklenen TrackScan-Sharp,
blylk olcekli parcalarin tek seferde taranmasini
saglar. Buyuk parcalari 6lcerken kullanicilarin
izleyiciyi stk sik hareket ettirmesine gerek
kalmaz; bu da verimli, sorunsuz ve hassas

Olcimler saglar.



Hizli 3D Tarama

TrackScan-Sharp, optik izleme teknolojisi sayesinde referans
hedeflere bagli kalmadan pargalari hassas bir sekilde olgebilir.
Genis izleme hacmi, kullanicilarin ayni anda birden fazla
parcayl Olgcmesine olanak taniyarak islemlerin verimliligini

onemli 6lglde artirir.

Veri iletiminde Yeni Bir D6nem

3D tarama sistemi hem kablolu hem de kablosuz olarak veri
aktarabilir. Kablolu mod ile sistem, endistriyel o6l¢im
standartlarina uygun olarak uzun mesafelere veri gonderebilir.
Opsiyonel kablosuz mod, farkli c¢alisma kosullarindaki
uygulamalari destekler ve tak-galistir Ozelligi sayesinde
kullanighdir. Hizli bir sekilde kurulabilir ve c¢esitli cevresel
kosullara uyum saglamak icin esnek bir sekilde calistirilabilir,

boylece verimli 6lgclimler saglanir.




Genis Uygulama Alanlan

R

Yiksek hassasiyetli gri deger dl¢imii ile gblgesiz- lleri diizeyde uyarlanabilir veri toplama algoritmasi, ekipmanin
1sikli kenar algilama 6zelligine sahiptir. Kullanicilar, reflektif, koyu ve renkli ylzeyler gibi farkli ylizeylere ve
ozellikle disli delikler olmak tzere kapali 6zellikleri malzemelere sahip nesnelerin 3D verilerini kolayca elde
hassas bir sekilde inceleyebilir. Konumlar ve ¢aplar edebilmesini saglar.

| N\ R <Y gibi dogru ve tekrarlanabilir 6lciim sonuglari -

sunarak iyi 6lcimler saglanir.
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Delikler ve gizli noktalar gibi . N i-Tracker, akilli bir robotik yol
erisilemeyen alanlari arastirmak - ‘ planlama ve kilavuzluk sistemi olan
icin tasinabilir bir CMM T-Probe . b\ ','- \ M-Track'i olusturmak icin takim
(farkh uzunluklarda istege bagli) Tt} A simulatorleri ve yol planlama

ile eslestirilebilir. Bu temash - yazilimi ile birlestirilebilir. Sistem,
Olglim probu, 0,025 mm'ye kadar ‘ g ; ' ) = taslama, kaplama, kaynak ve daha
tek nokta tekrarlanabilirligi = : fazlasi gibi farkli uygulamalara hitap

saglayabilir. pi-< it eden algilama, planlama ve yiritme

moddllerinden olusur.




Yenilik¢i Tasarim

Kire formunda havacilik sinifi karbon fiberden uretilen i-Scanner agir kullanim igindir. Ergonomik sapl,
3D tarayicinin fazla yorgunluga neden olmadan uzun siire kullaniimasini saglayabilir ve bu da serbest

Olgiim saglar.

i-Tracker, calisma durumunu gercek zamanli olarak gésteren sezgisel bir 15tk bandina sahiptir. ici bos

1zgara tasarimi, kameralarin tarama islemi boyunca sabit bir sicaklikta kalmasina yardimci olur.
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Cesitli uzunluklara sahip problar

Sezgisel 151k bandi

Isi dagilimi igin i¢i bos 1zgara tasarimi

T-Probe, referans delikleri ve gizli noktalar gibi 6zelliklerin boyutlarini elde etmek igin i-Tracker ile birlikte

gelen tasinabilir bir CMM problama sistemidir. Dokularin dlglimiinde, pargalarin damgalanmasinda ve gergek

isleme payiicin isaretlemede yaygin olarak kullanilabilir.

Sinirlama Olmadan Serbest Olgiim

T-Probe, i-Tracker ile birlestirildiginde mekanik
kisitlamalar veya kablolar olmadan kablosuz
olarak kullanilabilir. T-Probe, taranan verilerin ve
problama verilerinin koordinatlarini otomatik
olarak hizalayabilir, bu da kullanicilarin 3D
taramadan hemen sonra pargayi problayabilecegi
anlamina gelir. Karmasik 6zelliklere sahip blyuk
parcalarin 6l¢iimi icin tam hareket 6zgulrliga
sunar.

Genis Uygulama Alanlari

T-Probe, titresimlerden bagimsiz olarak
karmasik atolyelerde kullanilabilen farkli prob
boyutlarina sahiptir. Tviewer veya lglinci
taraf yazilimlarla eslestirildiginde gercek
zamanli optik inceleme gerceklestirebilir.

Giiclii Performans ve Gelismis Verimlilik

T-Probe, 0,025 mm'ye kadar tek nokta
tekrarlanabilirligine ve 0,049 mm'ye kadar
hacimsel dogruluga sahiptir. Olgiim hizi
saniyede 60 6l¢ime ulasabilir ve gesitli tlirdeki
parcalarin verimli ve dogru olglimleri igin
tasarlanmistir.

Rahat Kullanim ve Kolay Kullanim

Karbon fiberden Uretilen T-Probe hafiftir ve
yalnizca 450 g agirligindadir. Tasinabilirligi ve
ergonomik tasarimi sayesinde problamayi
kolaylastirir. Operatorler yorulmadan uzun
slire calisabilirler.



Teknik Ozellikler Teknik Ozellikler

Type TrackScan-Sharp 49 Type T-PROBE
Ultra-fast scanning 21 blue laser crosses Accuracy 0.025 mm
Scan mode Hyperfine scanning 7 blue parallel laser lines 10.4 m3 0.049 mm
Volumetric accuracy
Deep-hole scanning 1 blue laser line 28.6 m3 0.067 mm
Accuracy @ Up to 0.025 mm Measurement rate 60 measurements/s
Measurement rate Up to 2,600,000 measurements/s Part size range (recommended) 0.2m-6m
Scanning area Up to 500 mm x 600 mm Weight 450 g
Laser class ClasslI (eye-safe) Dimension 345%55%121 mm
Resolution 0.020 mm Operating temperature range 0°C-40 °C
10.4 m3 (Tracking distance 3.5 m) 0.049 mm Operating humidity range 10-90 % RH
Volumetric accuracy @ 28.6 m? (Tracking dist 50 0.067 mm CN204329903U, CN1045017408B, CN104165600B, CN204988183U, CN204854633U, CN204944431U,
-6 m? (Tracking distance 5.0 m) : patent CN204902788U, CN1050683848, CN1050496648, CN204902784U, CN204963812U, CN204902785U,
49.0 m? (Tracking distance 6.0 m) 0.089 mm atents CN204902790U, CN106403845B, CN209197685U, CN209263911U, CN1065006278, CN1065006288,
CN206132003U, CN211121096U, US10309770B2, KR102096806B1

Tracking Distance per i-Tracker 6000 mm
Volumetric accuracy

(with MSCAN photogrammetry system) 0.044 mm + 0.012 mm/m (>6m)

Hole position accuracy 0.050 mm
Camera pixels of i-Tracker 25 megapixels

Stand-off distance 300 mm
Depth of field 400 mm

Part size range (recommended) 0.1m-12m

Operating temperature range 0°C-45°C

Operating humidity range (non-condensing) 10-90% RH

Interface mode USB 3.0, Network Interface
Certification CE, RoHS, WEEE

CN106500627B, CN106500628B, CN206132003U, CN204854633U, CN204944431U, CN204902788U,
CN204963812U, CN204902785U, CN106403845B, US10309770B2, CN204854633U, CN105068384B,
CN105049664B, CN106403845B, CN111694665A, CN214375417U, CN214379242U, CN214379241U,
Patents CN214149174U, CN109000582B, CN112802002B, CN210567185U, CN211121096U,C N114001671B,
CN114001696B, CN114554025B, CN114205483B, CN113514008A, US10309770B2, US11060853B2,
KR102096806B1, EP3392831B1, CN218411072U, CN115325959B, CN218103238U, CN218103220U,
CN113670202A, CN113766083A, CN114189594A, CN114627249B, CN115493514A, CN115493512A,
CN115451862A, US11493326B2, CN115695763B, CN115690333A, CN307756797S, CN218584004U

(1)  ISO 17025 accredited: Based on VDI/VDE 2634 Part 3 standard and JJF 1951 specification, probing error (size) (PS) performance is evaluated.
(2)  (2)ISO 17025 accredited: Based on VDI/VDE 2634 Part 3 standard and JJF 1951 specification, sphere spacing error (SD) performance is evaluated.
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T RACKSCAN-SHARM™
Optik 3D Olciim Sistemi

Kapsamh Takip, Dogru Olciim

TrackScan-Sharp hakkinda detayli bilgi ve profesyonel

ekibimizden demo randevusu almak icin; s
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https://www.poligonmuhendislik.com/iletisim
https://maps.app.goo.gl/ufoibj5CjuDJu3bG6
https://maps.app.goo.gl/bQU7N2B59kFhwB438
mailto:info@poligonmuhendislik.com
http://www.poligonmuhendislik.com/
https://www.linkedin.com/company/poligon-muhendislik
https://www.instagram.com/poligonmuhendislik
https://www.youtube.com/poligonmuhendislik

